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Popis obsahu balicku WP21 Integrovaneé rizeni podvozku pro zvyseni
bezpecnosti, ekologicnosti, radosti z jizdy a pohodli
WP21: Integrované rizeni podvozku pro zvyseni bezpecnosti,
ekologicnosti, radosti z jizdy a pohodli

Vedouci konsorcia podilejici se na pracovnim balicku
Ceské vysoké uceni technické v Praze, zodpov. osoba Prof. Ing. Michael Valagek, DrSc.

Clenové konsorcia podilejici se na pracovnim balicku
Technicka univerzita v Liberci R. Vozenilek, BRANO a.s. R. Erben

Hlavni cil balicku

Vyzkum, vyvoj, konstrukce a zkousky konceptu tlumice s nekonvencnimi charakteristikami.
Vyzkum a vyvoj vlastnosti a stability vozidla s aktivnim fizenim kol pomoci simulaci. Vyzkum a
vyvoj konceptu fizeného tlumice se zlepSenymi viastnostmi. Priprava a provedeni experimentd
pokrocilych tlumic¢l podvozk( vozidel a integrovanych fizeni podvozk( vozidel. Vytvoreni
znalosti o navrhovani integrovanych podvozk(d vozidel pro systém DASY.

Dilci cile balicku pro nejblizsi obdobi
Pracovni princip se simulaci tlumice s nekonvencnimi charakteristikami 12/2013. Pracovni
princip se simulaci fizeného tlumice 12/2014. Urceni vlastnosti a stability vozidla s aktivnim

fizenim kol pomoci simulaci 12/2014. Koncept pokrocilého fizeného tlumice 12/2015.
Experimentalni ovéreni pokrodilych tlumict podvozkd vozidel 12/2015.
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Pobis obsahu baliCku WP21 Integrované fizeni podvozku pro zvyseni
bezpecnosti, ekologicnosti, radosti z jizdy a pohodli

Popis vystupii a vysledkt

e Nalezeny dalsi fyzikalni principy pozadovaného reseni problému
nestandardni charakteristiky tlumice.

e Fyzikalni principy rozpracovavany do technickych konceptl fesSeni.

 Probiha stavba funkénich vzorkl pro experimenty.
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_ P0|ssahu balicku WP21 Integrované rizeni podvozku pro zvyseni
bezpecnosti, ekologiCnosti, radosti z jizdy a pohodli

Popis vystupii a vysledkt
e Na zaklad resSeni udélen uzitny vzor 27352 UPV.
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_ Poblbsahu balicku WP21 Integrované rizeni podvozku pro zvyseni
bezpecnosti, ekologiCnosti, radosti z jizdy a pohodli

Popis vystupii a vysledkt
e Rozpracovany dva rozdilné sméry principu nového tlumice. Probiha

stavba ovérovacich experimentd. Soubézné se dokoncuji patentové
prihlasky na oba sméry principd. Vysledky ddvérné.
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_ Poﬁlsbsahu balicku WP21 Integrované rizeni podvozku pro zvyseni
bezpecnosti, ekologicnosti, radosti z jizdy a pohodli

V ramci praci na Technické univerzité v Liberci probéhlo vytvoreni
modelu vozidla, modelu zjednodusené kinematiky smeéroveho frizeni,
modelu servomotoru pro smeérové rizeni vozidla na zaklade
matematického popisu. Pro verifikaci modelu je vyuzivan také sw
dSPACE. Ladéni modelu vyzaduje delSi ¢as nez se plvodné
prepokladalo. Nyni jsou pripravovany rlzné pristupy — algoritmy
smeroveho rizeni vozidla.

Model servomotoru pro
smerove rizeni vozidla
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_ Pc;Blsbsahu balicku WP21 Integrované rizeni podvozku pro zvyseni
bezpecnosti, ekologicnosti, radosti z jizdy a pohodli

Uvedené blokové schéma ukazuje na jeden z pristupl pro vytvoreni
algoritmu aktivniho sméroveho fizeni vozidla s kombinovanou vazbou
pro zvyseni stability vozidla, kdy natoCeni prednich kol je zavislé na
vstupnich i vystupnich veliCinach vozidla. Cilem provadénych praci je
nalezeni vhodného usporadani systému na zakladé vytvoreného
simulacniho model.
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Popis obsahu balicku WP21 Integrované fizeni podvozku pro zvyseni bezpecnosti,
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e TE01020020V019 WP21V001: Konstrukce tlumice s nekonvencnimi

charakteristikami. F/1 12/2013 06/2014 BRANO Erben
e TE01020020V051 WP21V002: Simulace vlastnosti a stability vozidla s
aktivnim fizenim kol.  R/1, X/1 12/2014 06/2015

TUL Vozenilek
e TE01020020V090 WP21V003: Koncept pokrocilého Fizeného tlumice.

F/1 12/2015 06/2016 CVUT Valasek
e TE01020020V091 WP21V0041: Experimentalni ovéreni pokrocilych
tlumicd podvozk{ vozidel. G/1 12/2015 06/2016

BRANO Erben/ CVUT Valasek
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Popis obsahu balicku WP21 Integrované rizeni podvozku pro zvyseni
bezpecnosti, ekologiCnosti, radosti z jizdy a pohodli

PInéni dilcich cild, milnikt a vystupii

Prehled splatnych vysledk a jejich plnéni

WP21A04: Vyzkum a vyvoj vlastnosti a stability vozidla s aktivnim Fizenim
kol pomoci simulaci. (do 12/2014 1x publikace, 1x sw)

Z dlvodu pokracujicich praci na odladéni modelu, které vyzaduje delSi ¢as
nez se predpokladalo byla podana zadost o prodlouzeni uvedenych vystupl
do 12/2015
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